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1) Ogni ca ta lo go GSM in di stri bu zio ne e’
prov vi sto di un co di ce che lo iden ti fi ca che è
ri por ta to nel l’ul ti ma pa gi na dei ca ta lo ghi e a piè
pa gi na di tut te le pa gi ne del ca ta lo go stes so.Per
ve ri fi ca re la re vi sio ne at tual men te in vo stro
pos ses so è ne ces sa rio guar da re l’ul ti ma ci fra 
che com po ne il co di ce del  ca ta lo go:

2) Il ca ta lo go che con tie ne gli ul ti mi
ag gior na men ti è re pe ri bi le sul sito in ter net STM.
Le mo di fi che ri por ta te sono vi si bi li con sul tan do la 
ta bel la de gli ag gior na men ti che è al le ga ta a
que sto do cu men to. Sul le pa gi ne che sono
og get to del la mo di fi ca è ri por ta to l’in di ce di
re vi sio ne cam bia to.

3) Guar da re con at ten zio ne il sim bo lo in se ri to
nel la co lon na “Clas si fi ca zio ne Mo di fi ca”.
In que sta co lon na sarà in se ri to un sim bo lo che
de ter mi na una clas si fi ca zio ne del le mo di fi che
ap por ta te.
Qu e sto con sen te di iden ti fi ca re con estre ma
ra pi di tà l’im por tan za del la mo di fi ca ap por ta ta;

4) Qua lo ra ri sul tas se una di ver si tà di quo te tra
di se gno 2D – 3D sca ri ca to dal sito in ter net e
ta bel la del ca ta lo go è ne ces sa rio con sul ta re il
no stro  ser vi zio tec ni co.

Atten zio ne
Ve ri fi ca re la re vi sio ne in vo stro pos ses so e la
ta bel la de gli ag gior na men ti ap por ta ti nel la nu o va 
re vi sio ne.

Managing GSM Catalog Revisions

Catalog Code

1) Each GSM cat a logue is iden ti fied by a code
printed on the last page and re ported in the page
footer.The last digit in the cat a logue code
iden ti fies cat a logue re vi sion:

2) Lat est up dated cat a logues are avail able on
STM’s web site. Changes are listed in the
up dates ta ble at tached to this doc u ment. Any
pages in clud ing a change are iden ti fied by a
higher re vi sion num ber.

3) Pay at ten tion to the sym bol in the “Change
Clas si fi ca tion” col umn.
This sym bol sig ni fies the cat e gory and
sig nif i cance of any changes

4) In the event the di men sions in the 2D – 3D
draw ing down loaded from our site dif fer from
those in di cated in the cat a logue ta ble, con tact
our En gi neer ing.

Warn ing
Check your cat a logue re vi sion sta tus against the
lat est up dates ta ble.

Management Wiederholt Kataloge GSM

Katalogrevisionen

1) Je der, sich im Umla uf be fin dli che GSM-Ka ta log
ist mit ei ner Iden ti fi ka tion snum mer ver se hen, der 
auf der let zten Se i te und in den Fuß no ten je der
ein zel nen Se i te auf geführt ist. Um zu überprüfen, 
über wel che Re vi sion Sie im Au gen blick
verfügen, müssen Sie Be zug auf die let zte Zif fer
der Ka ta logken nnum mer neh men.

2) Der Ka ta log, der die let zten Aktua li sie run gen
enthält, kann von der Inter net se i te der STM he -
run ter ge la den wer den.Die ein gefügten Ne u e -
run gen kön nen der Ta bel le der Aktua li sie run gen
en tnom men wer den, die die sem Do ku ment
anhängt. Die Se i ten, die Ände run gen un terlagen, 
sind mit der geä nder ten Re vi sionsnum mer ver -
se hen.

3) Be son ders auf das in die Spal te „Ände -
rungsklas se“ ein gefügte Symbol ac hten.
In die ser Spal te wird das Symbol ein gefügt, das
für die Klas se der ap pli zier ten Ände run gen steht.

4) Die se er mög licht ein schnel les Er fas sen der
Wich tig keit der an ge setz ten Än de rung.

Ach tung
Über prü fen Sie die Re vi si on, die sich in Ih ren
Hän den be fin det, und die Ta bel le der in der
neu en Re vi si on ein ge füg ten Ak tua li sie rung.
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                       J = 98.p.I.D
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           Ci lin dro pie no / So lid cylin der / Vollzylin der  

                       J = 98.p.I.(D4-d4)    Ci lin dro cavo / Hol low cylin der / Hohlzylin der      

Tra sla zio ne
Li ne ar mo u ve ment
Li ne ar be we gung

P = Potenza motore  Rated power   Motorleistung [kW]
m = Massa Mass Masse [kg]
v = Velocità lineare Linear speed  Lineargeschwindigeit [m/min]
F = Forza Force  Kraft [N]
n = Velocità di rotaz. Rotation speed  Drehzahl [min-1]
g = 9.81 9.81 9.81 [m/sec]
M = Coppia del motore Motor torque  Motor-Drehmoment [Nm]
r = Raggio Radius  Radius [mm]
J = Inerzia Moment of inertia  Trägheitsmoment [kgm2]
l = Lunghezza Length  Länge [mm]
d = Diametro interno Inner diameter Innendurchmesser [mm]
D = Diametro esterno Outer diameter Außendurchmesser [mm]

p = Peso specifico Specific weight Spezifisches Gewicht [kg/dm3]
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Po ten za ri chie sta / Re qui red po wer / Be nö tig te Le i stung
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Con ver sion of va rio us mass mo ments of iner tia
ha ving dif fe rent spe eds into a mo ment of iner tia
re la ted to the mo tor shaft.
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Ve lo ci tà li ne a re
Li ne ar spe ed
Li ne ar geschwin dig ke it

v =
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Con ver sion of a mass ha ving a li ne ar mo ve ment
into a mo ment of iner tia re la ted to the mo tor
shaft.
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Sol le va men to
Lif ting
He ben

Ro ta zio ne
Ro ta tion
Dre hung

For za
For ce
Kraft

Um wand lung ei ner Mas se mit Li ne ar be we gung
in ein Träg heits mo ment, das auf die Mo tor wel le
be zo gen ist.

Con ver sio ne di una mas sa in mo vi men to li ne a re
in un mo men to d’ iner zia ri fe ri to all’albero del
mo to re

Um wand lung von ver schie de nen Träg heits-mo -
men ten mit un ter schied li chen Ge schwin dig kei -
ten in ein Träg heits mo ment, das auf die
Mo tor wel le be zo gen ist.

Con ver sio ne di di ver si mo men ti d’inerzia di
mas sa a ve lo ci tà di ver se in un mo men to
d’inerzia ri fe ri to all’albero mo to re.
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Mo ment of iner tia Träghe it smo mentMo men to d’inerzia

Carichi radiali / Radial load / Radialkrafte

R = 
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R

Kr = 1

Kr = 1.25

Kr = 1.5-2.5

R (N)
Carico radiale
Radial load
Radialkraft

T (Nm)
Coppia sull'albero
Torque
Drehmoment

d (mm)
Diametro della ruota
Diameter
Durchmesser

Ruota per catena
Chain-wheel
Kettenrad

Ingranaggio
Gear
Zahnrad

Puleggia per cinghia a V
V-belt pulley
Riemenscheibe für V-Keilriemen

Qu e sto ca ta lo go an nul la e so sti tu i sce ogni
pre ce den te edi zio ne o re vi sio ne.
I dati espo sti nel ca ta lo go non sono im pe -
gna ti vi e ci ri ser via mo il di rit to di ap por ta re
even tua li mo di fi che sen za dar ne pre av vi so, 
nel l’ot ti ca di un mi glio ra men to con ti nuo del
pro dot to.

Qua lo ra que sto ca ta lo go non Vi sia giun to
in di stri bu zio ne con trol la ta, l’ag gior na men -
to dei dati ivi con te nu to non è as si cu ra to.

In tal caso la ver sio ne più ag gior na ta è
di spo ni bi le sul ns. sito in ter net:
www.stmspa.com

This ca ta lo gue can cels and re pla ces any
pre ce ding is sue or re vi sion.
The data pro vided in the cat a logue are not
bind ing; in line with our com mit ment to
on-go ing prod uct im prove ment, we re serve
the right to make changes with out prior no -
tice.

If you ob tained this cat a logue other than
through con trolled dis tri bu tion chan nels, no
war ranty is made as to whether the data
con tained herein is up-to-date.

When in do ubt, you are wel co me to dow -
nlo ad the la test up-to-date ver sion ava i -
la ble on our web site:
www.stmspa.com

Die ser Ka ta log an nul liert und er setzt jede
vo ra u sge hen de Au sga be oder Re vi sion.
Die im vor lie gen den Ka ta log ent hal te nen
Da ten sind nicht ver pflich tend. Wir be hal ten 
uns dies be züg lich das Recht vor, ohne
entspre chen de Vor an kün di gun gen und im
Sin ne ei ner kon ti nu ier li chen Pro dukt ver bes se -
rung even tu el le Än de run gen an tra gen zu kön -
nen.
Soll ten Sie die sen Ka ta log nicht im Zuge ei -
nes kon trol lier ten Ver triebs er hal ten ha ben, 
kann die Ak tua li sie rung der da rin ent hal te -
nen Da ten nicht ge währ leis tet wer den.

In die sem Fall fin den Sie die ak tu ell ste
Ver si on un ter der Web si te: 
www.stmspa.com




